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Visuelle
Terrainklassifizierung

= Ziel der visuellen Terrainklassifi-
zierung ist die Unterscheidung
~ verschiedener Terraintypen an-
=_ hand von Bilddaten. Hierzu wer-
=< den charakteristische Merkmale
. aus den Bildern (wie beispiels-
weise Farbe, Histogramme, Tex-
turinformationen, etc.) extrahiert
und in sogenannten Deskriptoren
gespeichert. Terrainklassen wer-
den somit nicht mehr durch voll-
' standige Bilder reprasentiert, son-
dern durch eine Menge an Deskriptoren. Diese Deskriptormenge
bildet im Anschluss die Grundlage fiir das Klassifikationsproblem.

In dieser Master-/Diplomarbeit sollen zwei verschiedene Deskripto-
ren implementiert und hinsichtlich der Klassifizierungsleistung mit-
einander verglichen werden. Ein weiteres Ziel ist die Entwicklung
eines neuen, kompakteren Deskriptors mit ahnlicher Klassifizie-
rungsleistung.

Anforderungen:

Vordiplom und Kenntnisse in C++ werden vorausgesetzt. Kennt-
nisse im Bereich Machine Learning sind hilfreich, aber nicht unbe-
dingt notwendig.

Kontakt

Philippe Komma

Sand 1, Raum A312

Tel. (07071) 29-78970
philippe.komma@uni-tuebingen.de
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Diese Angebote finden Sie auch auf unserem Webserver: http://www-ra.informatik.uni-tuebingen.de



